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o A) Drones do IPT

2013 2019 2021
DJl Phantom | DJl Inspire | V2.0 DJI Phantom 4
Advanced



o A) Drones do IPT

2021
Parrot Anafi
Thermal

2021
D]l Mavic
Mini

2020
DJI Phantom 4 Multispectral




A.l) Drones do IPT na ativa

@
DJl Inspire | V2.0

]
Parrot Anafi Thermal \%'- #

D]l Mavic Mini

DJI Phantom 4 Advanced

D]l Phantom 4 Multispectral



A.ll) Linha DJI

Marca:GM, DJI...
Modelo: Onix, Phantom...
Geracao: 2022,3°...

Adicionais:vidro elétrico, Pro...

& GETITON
P’" Google Play

Download on the
. App Store

_ Compativel com apps
GPS interno 1,280 kg gratuitos e softwares
Mochila disponiveis no IPT

Cameraintegrada



B) Legislacao vigente

SGCH (sistema de gestao de
certificacao e homologacao)
ANATEL https://sistemas.anatel.gov.br/sgch/

~
U INMETRO

')' <
" Sisant (sistema de aeronaves nao tripuladas) ' R B' 1 D

https://sistemas.anac.gov.br/sisant

Sarpas
http://servicos2.decea.gov.br/sarpas/
https://www.decea.gov.br/drone/



https://sistemas.anac.gov.br/sisant
http://servicos2.decea.gov.br/sarpas/
https://www.decea.gov.br/drone/
https://sistemas.anatel.gov.br/sgch/

— B) Legislacao vigente
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@) ENCONTRAR MEU DRONE
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B) Legislacao vigente
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@) ENCONTRAR MEU DRONE
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C) Decolagem e pouso

Evitar superficies irregulares
e/ou inclinadas

Selecao da area mais alta Isolamento do drone e
do piloto



D) Durante o voo

Atencao a mudancgas
repentinas no tempo

Controle visual do
drone 100% do tempo

= Atencao a necessidade de

1] =

1 |
) () () ) | decolagem e pouso em superficies

Atencao aos niveis de bateria inclinadas e/ou irregulares




— E) Voo manual

DJI GO

cy’ B Google Play

Conexao com n° seguro de satélites

Ready to Go (GPS) J XGPS Xl ®) & .l HD.il BA
100 2500 Auto ;};(/30 99:59
Decolagem
Ny Foto
ou video

oanntlltll.llo

Posicao em
tempo real




— E) Voo manual

Nivel de bateria
N° de satélites conectados do drone

In Flight (GPS) 3G Positior & il ™) & il HD il BA 70%

100 1000

Pouso no ponto

g

P

de decolagem

8 w e

Altura em relacaoao
ponto de decolagem
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F) Voo autom




Fl) Plano de voo

DroneDeploy - Mapping for DJI
' Google Play

https://dronedeploy.com

X <
Teste
A
5:54 10 62 1;
e 120m
g Structures Mode A
[|i LiveMap
Prevencao de colisao

0))) Obstacle Avoidance

/0 Advanced

Altura do plano horizontal do voo



https://dronedeploy.com/

— Fll) Ortofoto e modelo digital

Ponto mais alto da rua ) ) , .
principal do IPT nesta Ponto mais baixo da rotatdria em frente ao restaurante

imagem: cota relativa = 2,73m (alagavel em chuvas fortes): cota relativa = 0,26m

Legenda:
. Om

4.97m
9.95m
14.9m

B ©som
Q

Topo do conjunto de painéis 4

solares do |EE: cota relativa = 4,90m Topo do monumento a Ramos
de Azevedo: cota relativa= 20,33m



Flll) Resolugao espacial

5cm/px em voos a 120m




o ) Trabalhos do IPT




G.l) Escorregamentos




G.ll) Obras lineares




G.ll) Obras lineares




G.ll) Telhados




G.Il) Telhados




1) Fachadas
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G.lIl) Fachadas




G.lIV) Termografia




G.IV) Termografia
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Emissivity 1,00

Refl. ter 220°C

Distance 200m

Ext. optics tem 20°C
c Ext. optics trans 1,00
Relative humidity 50,0%
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G.V) Multiespectral
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G.VI) Mosaico




G.VIl) Campo remoto
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G.VIII) 3D




G.VIII) 3D




arro-robo (VInCE)




H) Carro-robo (VInCE)
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