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A) Drones do IPT

2019
DJI Inspire 1 V2.0

2013
DJI Phantom 1

2021
DJI Phantom 4 
Advanced



A) Drones do IPT

2020
DJI Phantom 4 Multispectral

2021
Parrot Anafi 

Thermal

2021
DJI Mavic

Mini



A.I) Drones do IPT na ativa

DJI Phantom 4 Multispectral

Parrot Anafi Thermal

DJI Mavic Mini

DJI Phantom 4 Advanced
DJI Inspire 1 V2.0



A.II) Linha DJI

DJI Phantom 3 Professional

1,280 kg

Mochila

Marca: GM, DJI...

Modelo: Onix, Phantom...

Geração:  2022, 3ª...

Adicionais: vidro elétrico, Pro...

GPS interno

Câmera integrada

Compatível com apps 
gratuitos e softwares 
disponíveis no IPT



B) Legislação vigente

Sisant (sistema de aeronaves não tripuladas)
https://sistemas.anac.gov.br/sisant

Sarpas
http://servicos2.decea.gov.br/sarpas/
https://www.decea.gov.br/drone/

SGCH (sistema de gestão de 
certificação e homologação)
https://sistemas.anatel.gov.br/sgch/

https://sistemas.anac.gov.br/sisant
http://servicos2.decea.gov.br/sarpas/
https://www.decea.gov.br/drone/
https://sistemas.anatel.gov.br/sgch/


B) Legislação vigente



B) Legislação vigente



C) Decolagem e pouso

Apoio da Defesa Civil

Seleção da área mais alta Isolamento do drone e 
do piloto

Evitar superfícies irregulares 
e/ou inclinadas



Atenção à mudanças 
repentinas no tempo

D) Durante o voo

Controle visual do 
drone 100% do tempo

Atenção à necessidade de 
decolagem e pouso em superfícies 

inclinadas e/ou irregularesAtenção aos níveis de bateria



E) Voo manual

Foto 

ou vídeo

Conexão com nº seguro de satélites

Decolagem

Posição em 

tempo real



E) Voo manual

Altura  em relação ao 
ponto de decolagem

Nível de bateria 
do drone

Pouso no ponto

de decolagem

N° de satélites conectados



F) Voo automático



F.I) Plano de voo

Altura do plano horizontal do voo

Prevenção de colisão

https://dronedeploy.com

https://dronedeploy.com/


F.II) Ortofoto e modelo digital

Topo do monumento a Ramos 

de Azevedo: cota relativa = 20,33m

Topo do conjunto de painéis 

solares do IEE: cota relativa = 4,90m

Ponto mais baixo da rotatória em frente ao restaurante

(alagável em chuvas fortes): cota relativa = 0,26m

Legenda:

Ponto mais alto da rua 

principal do IPT nesta

imagem: cota relativa = 2,73m



F.III) Resolução espacial

5cm/px em voos a 120m



G) Trabalhos do IPT



G.I) Escorregamentos



G.II) Obras lineares



G.II) Obras lineares



G.II) Telhados



G.II) Telhados



G.III) Fachadas



G.III) Fachadas



G.IV) Termografia



G.IV) Termografia



G.V) Multiespectral



G.VI) Mosaico



G.VII) Campo remoto



G.VIII) 3D



G.VIII) 3D



H) Carro-robô (VInCE)



H) Carro-robô (VInCE)
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